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KARTA OPISU MODULU KSZTALCENIA

Nazwa modutu/przedmiotu Kod

Teoria maszyn i mechanizméw 1010251351010215007
Kierunek studiow Profil ksztatcenia Rok / Semestr

(ogdlnoakademicki, praktyczny)

Mechanika i budowa maszyn (brak) 3/5

Sciezka obieralno$ci/specjalnosé Przedmiot oferowany w jezyku: | Kurs (obligatoryjny/obieralny)
- polski obligatoryjny
Stopien studiow: Forma studiow (stacjonarna/niestacjonarna)
| stopien stacjonarna

Godziny Liczba punktow

Wyktady: 1 Cwiczenia: - Laboratoria: -  Projekty/seminaria: - 1
Status przedmiotu w programie studiéw (podstawowy, kierunkowy, inny) (ogdlnouczelniany, z innego kierunku)

(brak) (brak)
Obszar(y) ksztatcenia i dziedzina(y) nauki i sztuki Podziat ECTS (liczba i %)
nauki techniczne 1 100%
nauki techniczne 1 100%

Odpowiedzialny za przedmiot / wyktadowca:

dr hab.inz. Jacek Buskiewicz

email: Jacek.Buskiewicz@put.poznan.pl
tel. 61 665 2177

Budowy Maszyn i Zarzgdzania

ul. Piotrowo 3, 60-965 Poznan

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci, kompetencji spotecznych:

. Podstawowa wiedza z fizyki oraz wiedza z mechaniki obejmujgcy statyke, kinematyke punktu
1 Wiedza: materialnego, ruchu obrotowego, ruchu ptaskiego, ruchu ztozonego, dynamike ruchu
obrotowego i ruchu ptaskiego.

Pogtebiona wiedza w zakresie zaawansowanej matematyki obejmujgca algebre, trygonometrie,
rachunek wektorowy, rachunek rézniczkowy, rachunek catkowy, konieczna do opisu zjawisk
fizycznych towarzyszacych pracy maszyny.

Umiejetnos$¢ rozwigzywania problemoéw z mechaniki w oparciu o posiadang wiedze,

2 Umiejetnosci: | umiejetnosé pozyskiwania informacji ze wskazanych zrédet.
3 Kompetencje | Zrozumienie koniecznosci poszerzania swoich kompetencji.
spoteczne

Cel przedmiotu:

Uzyskanie wiedzy z zakresu teorii maszyn i mechanizméw potrzebnej do rozwigzywania probleméw technicznych zwigzanych
z projektowaniem, budowa, dziataniem i eksploatacjg maszyn.

Efekty ksztatcenia i odniesienie do kierunkowych efektéw ksztalcenia

Wiedza:

1. Student potrafi wyjasni¢ znaczenie analizy strukturalnej mechanizmoéw, zastosowac¢ prawa fizyczne do opisu i analizy ruchu
mechanizmoéw, sformutowac¢ zasady przenoszenia ruchu oraz sit w maszynach, dokona¢ analizy ruchu maszyn pod
dziataniem sit. - [K_WO03]

2. Student potrafi wyjasni¢ ograniczenia stosowanych uproszczonych modeli matematycznych opisujgcych dziatanie maszyn i
wskazac ich potencjalne skutki, dokonac krytycznej analizy obliczen teoretycznych. - [K_WO01]

3. Student potrafi wykorzysta¢ programy komputerowe wspomagajace analize kinematyczng oraz dynamiczng uktadow
mechanicznych. - [K_WO05]

4. Student potrafi wskaza¢ aktualne kierunki rozwoju teorii maszyn i mechanizmoéw oraz aktualne kierunki rozwoju programéw
komputerowych wspomagajgcych analize kinematyczng oraz dynamiczng ztozonych uktadéw mechanicznych - [K_WO05]

5. Student potrafi zastosowa¢ metode naukowg w rozwigzywaniu problemoéw technicznych zwigzanych z konstrukcjg i
eksploatacjg maszyn, zaadaptowa¢ wiedze i metodyke teorii mechanizmoéw, a takze stosowane metody teoretyczne do
pokrewnych dyscyplin naukowych. - [K_W07]

Umiejetnosci:
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1. Student potrafi znajdowac niezbedne informacje w literaturze fachowej, zaréwno z baz danych jak i innych zrédet; potrafi
odtworzy¢ tok rozumowania opisanego w literaturze z uwzglednieniem poczynionych zatozen i przyblizen - [K_U01]

2. Wykorzysta¢ odpowiednie metody analityczne i symulacyjne do formutowania i rozwigzywania zadan inzynierskich -
[K_U23]

3. Skutecznie komunikowac sie zaréwno ze specjalistami jak i niespecjalistami w zakresie danej problematyki - [K_U02]

4. Okresli¢ kierunki dalszego doskonalenia wiedzy i umiejetnosci (w tym samoksztatcenia) w zakresie teorii maszyn i
mechanizméw - [K_U6]

Kompetencje spoteczne:

1. Student ma $wiadomos$¢ waznosci kazdego studiowanego przedmiotu w jak najszerszym poznaniu wszystkich aspektéw
wiedzy inzynierskiej i ich znaczenia w dziatalnosci zawodowej - [K_KO02]

2. Student ma swiadomos¢ koniecznosci poszerzania wiedzy i umiejetnosci przez cate zycie; potrafi precyzyjnie formutowac
pytania - [K_KO01]

3. Student rozumie potrzebe popularyzacji wiedzy z zakresu budowy i dziatania maszyn, w tym takze najnowszych osiggnie¢
naukowych - [K_K07]

4. Student jest Swiadomy zagrozen przy pozyskiwaniu informacji z niezweryfikowanych zrédet, w tym z Internetu - [K_KO05]

5. Student ma swiadomos¢ koniecznosci stosowania rozwigzan technicznych o jak najmniejszym poborze energii
spetniajgcych jednoczesnie wszystkie inne kryteria konstrukcyjne - [K_K02]

Sposoby sprawdzenia efektow ksztatcenia

Wyktad: Zaliczenie na podstawie kolokwium sktadajgcego sie z czterech zadan praktycznych (kazde ocenianie na 1 pkt) i
trzech pytan teoretycznych (ocenionych w sumie na 1 pkt).

W zaleznosci od liczby otrzymanych punktéw uzyskuje sie ocene: <3 pkt ? ndst, 3 pkt ? dst,
3,5 pkt - dst+, 4 pkt ? db, 4,5 pkt ? db+, 5 pkt ? bdb. Kolokwium przeprowadzone jest na koniec semestru.

Tresci programowe

1.Podstawowe definicje.

2.Struktura mechanizmow.

3.Klasyfikacja par kinematycznych.

4 Klasyfikacje mechanizméw.

5.Ruchliwo$¢ mechanizmow.

6.Kinematyka mechanizmow dzwigniowych: czworobok przegubowy, mechanizm
korbowo-wodzikowy, mechanizm jarzmowy.

7.Wyznaczenie momentu réwnowazgcego i mocy silnika napedowego.

8.Dobor kota zamachowego.

9.Wywazanie mechanizmdéw dzwigniowych.

Literatura podstawowa:
1. Podstawy Teorii Maszyn i Mechanizméw, Oledzki A, WNT, Warszawa, 1987
2. Teoria Maszyn i Mechanizmoéw, Parszewski Z, WNT, Warszawa, 1983

3. Teoria mechanizméw i manipulatoréw. Podstawy i przyktady zastosowan w praktyce, Morecki A.; Knapczyk J., Kedzior J.,
WNT, Warszawa, 2001

Literatura uzupetniajaca:

1. Mechanism Design: Analysis & Synthesis. A.G. Erdman, G.N. Sandor, & S. Kota 4th Ed. (Web Enhanced), Volume |,
Prentice-Hall, 2001

2. Kinematics and mechanism Design, Suh C. H. Radcliffe C. W., Wiley, New York, 1978
3. Mechanics of Machines, V. Ramamutri, Alpha Science International Ltd., Harrow U.K., 2005
4. Mechanisms and Dynamics of Machinery, H. H. Mabie; F. W. Ocvirk, John Wiley & Sons, 1975

Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Czynnosé Czas (godz.)
1. Wyktad 15
2. Konsultacje wyktadu 5
3. Przygotowanie do kolokwium 5
4. Kolokwium 1
5. Omoéwienie wynikéw kolokwium 1

Obciazenie praca studenta

strona2z3




http:// www .put.poznan.pl/

Politechnika Poznanska
Wydziat Budowy Maszyn i Zarzadzania

Europejski System Transferu Punktow

forma aktywnosci godzin ECTS
tgczny naktad pracy 27
Zajecia wymagajace bezposredniego kontaktu z nauczycielem 17
Zajecia o charakterze praktycznym 0
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